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Beschreibung

Diese Anleitung betrifft alle Anderungen der C_MBT-Software auf héhere
Versionen.

Bei diesem Schritt muss zusétzlich zur Software (SW) des Zentralmoduls (ZM)
die Firmware (FW) des ZM und des Interface-Moduls (IFM) in der Bodengruppe
upgedatet werden. Beim FW-Update spricht man auch vom ,Flashen” des
entsprechenden Prozessors. Aus Sicherheitsgriinden ist dies nur mit Hilfe eines
eigens zu diesem Zweck bereitgestellten Kabels moglich.

WICHTIG:
Das im Folgenden beschriebene Firmware-Update von ZM und IFM kann erst ab

Firmware-Version ZM 02.05.04 durchgeflihrt werden! Platinen mit alteren
Versionen missen lber das MAHA-Ersatzteilwesen getauscht werden.

%y Betriebsanleitung
Il Seriennummer: 427048-001

o o[

Die aktuell installierte Firmware-Version ist im Info-Menii einsehbar.

2 Vor dem Start des Firmware-Updates

» Nach Abschluss des Software-Updates des ZM kann diese Fehlermeldung
erscheinen, die auf ein notwendiges Firmware-Update hinweist:

Unterschiedliche Firmware (60000)

Die Vorgehensweise wird in den folgenden Abschnitten beschrieben.
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3.2

Update der ZM-Firmware
Schaltplan ZM-Update-Kabel

Sub-D 9-polig Combicon-Stecker 4-polig
7 CAN-H 1
2 CAN-L 9

Art.-Nr. 1406593 (= 1 Satz Adapterkabel, enthalt ZM-Update-Kabel und IFM-
Update-Kabel)

Combicon-Stecker des
ZM-Update-Kabels

Update durchfiihren

1 Hauptschalter des Priifstands ausschalten.

2 ZM-Update-Kabel mit einem Combicon-Stecker anschlieRen:
2.1 Optionsmodul (wenn vorhanden) vom Zentralmodul trennen.

2.2 Sub-D-Stecker des ZM-Update-Kabels an Optionsmodul-CAN (X11) des ZM

anstecken. Sicherstellen, dass das ZM-Update-Kabel fest verbunden ist,
nicht wackelt und nicht unter Zugspannung steht.

TI023001_008-de



2.3 Bestehende Einstellung der CAN-Terminierung an S2 und S3 des ZM
notieren, damit sie nach dem Update wiederhergestellt werden kann.
Dann folgende Einstellung vornehmen: S2 OPEN | S3 TERM

2.4 IFM-CAN-Kabel von X1 des ZM abstecken und stattdessen vierpoligen
Combicon-Stecker des ZM-Update-Kabels anstecken.
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Gesamtansicht nach Anschluss des ZM-Update-Kabels

3 Hauptschalter einschalten.
4 Firmware-Update starten:

CAN-Bus-Fehler (10002)

Kommunikation zwischen ZM und IFM ist gestort

Losung: - Neustart mit Hauptschaiter durchfthren
CAN-Kabel zwischen ZM X1 und IFM X1 priifen
- CAN-Adresse IFM kontrollieren
- Service benachrichtigen

4.1 Fehlermeldungen ignorieren.

4.2 Im Monteurment als Monteur anmelden.

4.3 Unter ,Einstellungen” zu ,Software Update” navigieren.
4.4 Auf der Seite nach unten scrollen.
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Firmware-Update l

Name CANID Aktuelle Firmware Verfiigbare Firmware Update

M 02.05.05 03.02.02

IFM 03.05.01

4.5 Unter Kategorie ,Firmware Update” das ZM-Update durch Klicken auf den
Update-Button auswahlen.

Software-Update durchfihren

Firmware 03.02.02 auf ZM installieren?

<o

4.6 Update-Dialog bestatigen.

WICHTIG:

Sollte die Benutzeroberflache kurz die Verbindung verlieren, wahrend das Up-
date bereits durchlauft, Priifstand nicht ausschalten! Sobald die Verbindung
wieder besteht, Meni erneut betreten, anmelden und zur Updateseite navigie-
ren. Update nicht erneut starten!

Die Seite sollte automatisch wieder den aktuellen Fortschritt anzeigen. Andern-
falls mindestens 5 Minuten warten, den Priifstand erst dann ausschalten und
mit dem Riickbau des Kabels fortfahren.
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Update wird installiert ]

Einstellungen

(4 T —

Aktuelle Software

P
MName. Version

@ Web-Ansicht C_MBT 4.0.9

Steverung C.MBT_4.0.9

((( I ))) Update-Fortschritt
O,
R

» Update wird installiert.

1] System bitte nicht ausschalten.
5 Software wird aktualisiert. Dieser Vorgang kann mehrere Minuten dauemn.

©
ManA
Einstellungen

6 Gerite Akt/Deak.  Optionen  Entwickleroptionen  Software-Update  ZM-Zurlicksetzen

Aktuelle Software

Name Version
Steuerung C_MBT_409
(((I))) Update abgeschlossen

Hauptschalter ausschalten und reguiaren Anschluss der Boards sowie die CAN-Terminierung wiederherstellen

R

4.7 Updatefortschritt abwarten, bis ,Update abgeschlossen” signalisiert wird.

5 Hauptschalter ausschalten.
6 ZM-Update-Kabel riickbauen.

7 CAN-Terminierung wiederherstellen. (Wenn im Anschluss die IFM-Firmware
upgedatet wird, entfallt dieser Schritt.)

8 Hauptschalter einschalten.
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4 Update der IFM-Firmware
4.1 Schaltplan IFM-Update-Kabel

Sub-D 9-polig Combicon-Buchse 4-polig

7 CAN-H 1

9 CAN-L 9

3

4

ov
Art.-Nr. 1406593 3
(= 1 Satz Adapterkabel, 24V 4
enthalt ZM-Update-Kabel

und IFM-Update-Kabel) Combicon-Stecker 4-polig

Combicon-Buchse
und -Stecker des IFM-
Update-Kabels

WICHTIG:

Wenn zwei IFM eingebaut sind, muss das Update fir jedes IFM einzeln
durchgefiihrt werden.
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4.2 Update durchfiihren
1 Hauptschalter des Priifstands ausschalten.
2 IFM-Update-Kabel mit zwei Combicon-Steckern anschlieRen:
2.1 Optionsmodul (wenn vorhanden) vom Zentralmodul trennen.

2.2 Sub-D-Stecker des IFM-Update-Kabels an Optionsmodul-CAN (X11) des ZM
anstecken. Sicherstellen, dass das IFM-Update-Kabel fest verbunden ist,
nicht wackelt und nicht unter Zugspannung steht.
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2.3 Bestehende Einstellung der CAN-Terminierung an S2 und S3 des ZM
notieren, damit sie nach dem Update wiederhergestellt werden kann.
Dann folgende Einstellung vornehmen: S2 OPEN | S3 TERM

2.4 IFM-CAN-Kabel von X1 des ZM abstecken und stattdessen vierpoligen
Combicon-Stecker des IFM-Update-Kabels anstecken.

2.5 IFM-CAN-Kabel in Combicon-Buchse des IFM-Update-Kabels einstecken.

Gesamtansicht nach Anschluss des IFM-Update-Kabels

3 Hauptschalter einschalten.

TI023001_008-de

11



4  Firmware-Update starten:

CAN-Bus-Fehler (10002)

Kommunikation zwischen ZM und IFM ist gestort

Losung: - Neustart mit Hauptschaiter durchfihren
CAN-Kabel zwischen ZM X1 und IFM X1 priifen
CAN-Adresse IFM kontrollieren
Service benachrichtigen

4.1 Fehlermeldungen ignorieren.

4.2 Im Monteurmeni als Monteur anmelden.

4.3 Unter ,Einstellungen” zu ,Software-Update” navigieren.
4.4 Auf der Seite nach unten scrollen.

0

H
o

Einstellungen

Gorite A

ak.  Optiomen  Emwickleroptionenfl  Software-Update

Aktuelle Software
—

S—

Verfiigbare Software

i Vi ang 2 i B Lt s

Update hochladen

Firmware-Update

)o@lEl@@

Firmware-Update l

Name CANID Aktuelle Firmware Verfiigbare Firmware Update

™ 03.02.02 03.02.02

IFM 03.05.01

4.5 Unter Kategorie ,Firmware-Update” das IFM-Update durch Klicken auf den
Update-Button auswahlen.

Software-Update durchfiihren

Firmware 03,0507 auf IFM installieren?

+ Fortfahren

4.6 Update-Dialog bestatigen.

12
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WICHTIG:

Sollte die Benutzeroberflache kurz die Verbindung verlieren, wahrend das Up-
date bereits durchlauft, Prifstand nicht ausschalten! Sobald die Verbindung
wieder besteht, Meni erneut betreten, anmelden und zur Updateseite navigie-
ren. Update nicht erneut starten!

Die Seite sollte automatisch wieder den aktuellen Fortschritt anzeigen. Andern-
falls mindestens 5 Minuten warten, den Priifstand erst dann ausschalten und
mit dem Riickbau des Kabels fortfahren.

Update wird installiert f2
Einstellungen
9 Gerite Akt./Deak. Optionen Entwickleroptionen Software-Update ZM-Zuriicksetzen

Name Version
@ Web-Ansicht C_MBT_4.0.9
Steuerun 9 C.MBT_4.0.9

(I))) Update-Fortschritt

[| Svstem bitte nicht ausschalten.
2 Software wird aktualisiert. Dieser Vorgang kann mehrere Minuten dauem.

e

» @

» Update wird installiert.

ManA
Einstellungen

6 Geriite Akt./Deak.  Optlonen  Entwickleroptionen  Software-Update  ZM-Zuriicksetzen

Aktuelle Software

Name Version
@ Web-Ansicht C_MBT_4.0.9

Steuerung C_MBT_409
(((I,)) Update abgeschlossen

4.7 Updatefortschritt abwarten, bis ,Update abgeschlossen” signalisiert wird.

Hauptschalter ausschaften und regulren Anschluss der Boards sowie die CAN-Terminierung wiederherstellen

Hauptschalter ausschalten.
IFM-Update-Kabel riickbauen.
CAN-Terminierung wiederherstellen.
Hauptschalter einschalten.

0 N o o
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5.1

pdate wird insta H:l": .‘ﬁ;{)ﬂ
Web-Ansicht
&
. Verflgbare
Update hochlad
((‘I’)) I : I
’ Firm Jpdat
©
Name CANID  Akmwelle Firmw are Verfigbare Finmware Update
™ 02.05.05 03.02.02
] . ~

Tritt wahrend des Firmwareupdates ein Fehler auf, wird dieser angezeigt.
Anweisungen des Fehlertextes befolgen, anschlielfend Update erneut starten.

Mdgliche Fehlertexte:

e Der ausgewahlte Board-Typ ist nicht zulassig.

e Esist eininterner Fehler aufgetreten.

e Es wird bereits ein Update ausgeflihrt.

e Esistein Laufzeitfehler aufgetreten.

e Die ausgewabhlte Firmware kann nicht gelesen werden.

e Eskonnte kein Board erkannt werden. Bitte stellen Sie den richtigen An-
schluss des Boards sicher.

e Es wurde ein falsches Board erkannt. Bitte wahlen Sie die richtige Firmware,
und stellen Sie den richtigen Anschluss des Boards sicher.

e Der Versuch, das Board anzusprechen, ist fehlgeschlagen. Bitte stellen Sie
sicher, dass keine zusatzlichen Gerate iber CAN verbunden sind (z. B. Opti-
onsmodule).

e Es wurden unterschiedliche Boards erkannt. Bitte stellen Sie den richtigen
Anschluss des Boards sicher.

e Es war nicht moglich, das Board in den Download-Modus zu versetzen.
e Esist ein Kommunikationsfehler aufgetreten.

e Hauptschalter ausschalten und regularen Anschluss der Boards wiederher-
stellen.

Vorgehensweise bei mehrfach erfolglosem Update-Versuch
Falls das Update des IFMs mehrfach nicht funktioniert:
1 IFM ausbauen.

2 Mit kurzem Kabel (= 3 m) direkt am Schaltschrank das Update erneut
durchfihren.

3 IFM wieder einbauen.

14
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Notizen
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